98.A58 Neurochirurgická navigace pro COS I NCHK
Technická specifikace:
· počet 1 ks
· dvouvozíkové provedení – oba vozíky oddělené, v případě nutnosti je lze spojit
· první vozík bude obsahovat dotykový monitor (v blízkosti operačního pole) 
min. 27“

· druhý vozík bude obsahovat sekundární dotykový monitor min. 27“ a kameru pro snímání polohy instrumentária s pasivními kuličkami, popřípadě aktivními diodami
· snímací schopnost kamery bude v intervalu 1 – 3 m

· oba dodávané monitory budou duplicitní, sestava se bude dát ovládat stejným způsobem z kteréhokoliv monitoru

· SW v českém jazyce

· SW umožňující lokalizaci anatomické struktury během kraniálních neurochirurgických výkonů min. 
· při resekci tumoru
· zavedení ventrikulárního katetru
· zvedení hlubokých mozkových elektrod popřípadě svodů a sond
· biopsii

· SW umožní import snímků:

· ve formátech DICOM a NIFTY

· z modalit CT, MRI, CTA, MRA, FMRI

· z externích médií CD, DVD a USB
· přístup systému do nemocniční sítě pomocí LAN kabelu
· poslání dat z jiného PC v síti
· přímý vstup do PACS s otevřením seznamu pacientů v navigačním systému a vyhledáváním a tažením požadovaných snímků
· ovládání dotykovými obrazovkami obou monitorů 
· min. klepnutí pro umístění kurzoru
· dvojité klepnutí pro potvrzení volby
· potažení pro pohyb obrazu
· zvětšení/zmenšení obrazu roztažením prstů
· otočením obrazu rotačním pohybem 2 prstů

· ovládání pomocí myši na kterémkoliv vozíku

· ovládaní klávesnicí 
· pomocí šipek
· pomocí funkčních tlačítek

· ovládání nožním spínačem
· zmrazení/uvolnění obrazu sešlápnutím pedálu 
· spuštění navigace při nekontinuální navigaci

· ovládání funkčními tlačítky na referenčním rámečku 
· min. krok vpřed/zpět
· zvětšení/zmenšení obrazu

· funkce plánování (vytvoření libovolného počtu plánů nastavením vstupu a cíle) 
· úprava vstupu a cíle v průběhu navigace
· nastavení libovolné barvy a názvu plánu
· uzamčení plánu
· vytvoření válcového okraje kolem plánu
· vytváření 3D modelů

· automatická tvorba registračního modelu
· automatické doladění
· odstranění artefaktů
· vyplnění otvorů

· přednastavené formáty pro vytvoření modelů
· mozku
· cév
· komor
· tumorů

· funkce tvorby jiných modelů než registračního
· automatické vytvoření modelu po náběru několika bodů
· štětec pro vybarvení anatomické části
· omezení oblasti zájmu
· úprava změnou horního a spodního prahu
· přidání/smazání barvy v jednotlivých řezech
· interpolace vynechaných řezů
· sloučení snímků
· sloučení snímků různých modalit s určením libovolného snímku pro registraci pacienta
· možnost změny registračního snímku a vytvoření nového spojení
· registrace pacienta 

· označení anatomických bodů na 3D registračním modelu s následným dotýkáním se navigovaným ukazovátkem těchto bodů na pacientovi

· sběrem bodů z povrchu hlavy pomocí hlavy pomocí navigovaného ukazovátka

· dotykem navigovaného ukazovátka na markery umístěné na povrchu hlavy pacienta

· kombinací všech 3 předchozích metod pro upřesnění registrace
· po kterékoliv registraci možnost kontroly přesnosti

· ukazatel střední kvadratické chyby v kterémkoliv bodě anatomie

· přesnost registrace max. 0,5 mm střední kvadratické chyby v cílovém bodě

· grafický ukazatel přesnosti do 1 mm
· funkce měření přesnosti ve vstupním a cílovém bodě kteréhokoliv plánu

· po registraci vytvoření bodů přesnosti pro kontrolu v průběhu operace a následně opětovné srovnání registrace
· virtuální endoskopie pro endonasální přístupy
· vytvoření 3D modelu vnitřních struktur

· virtuální endoskopické pohledy špičkou navigovaného nástroje
· funkce robotického zaměření mikroskopu na bod definovaný pomocí navigace

· proložení reálného obrazu mikroskopu s obrazem navigace v okuláru

· zobrazení kontur navigačního 3D modelu v reálném obrazu

· plná kompatibilita se stávajícími aktivními i pasivními prvky pro navigaci (kraniální rámeček a ukazatel polohy mikroskopu) z neuronavigace Treon Plus (vybavení pracoviště)

· integrace a plná kompatibilita s neuronavigačním systémem Stealthstation S7 (vybavení kliniky) – přenos obrazu a SW
· připouštíme i dodání přístroje nekompatibilního s navigačním systémem Stealthstation S7 a aktivními i pasivními prvky z neuronavigace Treon Plus a to za podmínky dodání dalšího neurochirurgického navigačního přístroje ve stejné konfiguraci, který je schopen plně spolupracovat s mikroskopem OPMI Pentero 900
· napájení 230 V / 50 Hz

Součástí dodávky bude:
· kabeláž propojující oba systémy (vozíky)

· navigační adaptér polohy mikroskopu osazen aktivními diodami pro lokalizaci pod různými úhly a při sterilně zarouškovaném mikroskopu
· nožní spínač 1 ks
· resterilizovatelný dle vyhlášky 306/2012 Sb. referenční rámeček pro určení polohy hlavy pacienta osazený pasivními referenčními kuličkami – 2 ks
· resterilizovatelné dle vyhlášky 306/2012 Sb. registrační ukazovátko osazené pasivními referenčními kuličkami – 2 ks
· resterilizovatelné dle vyhlášky 306/2012 Sb. mikroskopické kratší ukazovátku osazené pasivními referenčními kuličkami – 1 ks

· resterilizovatelné dle vyhlášky 306/2012 Sb. rameno pro uchycení referenčního rámečku ke svorce Mayfield – 1 ks

· kontejner pro sterilizaci výše uvedených komponent – 1 ks

· jednorázové pasivní referenční kuličky min. 1 balení (min. 60 ks)

· napájecí kabel min. 5 m – 1 ks

· kabel na ochranné pospojování min. 5 m – 1 ks

Zadavatel připouští i dodání přístroje nekompatibilního s navigačním systémem Stealthstation S7 a aktivními i pasivními prvky z neuronavigace Treon Plus a to za podmínky dodání dalšího neurochirurgického navigačního přístroje ve stejné konfiguraci, který je schopen plně spolupracovat s mikroskopem OPMI Pentero 900.
