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a) Ucéel statického posudku, popis objektu

Na zakladé zadosti zastupct Fakultni nemocnice Brno jsem proved| posouzeni stavajici
stropni Zelezobetonové monolitické desky nad 2.NP v objektu CH vySe uvedeného
arealu nemocnice. Jedna se o oblast mezi osami R*-X/27-28, v této oblasti se nachazi
ve 3.NP operacni saly €. 3060 a 3084 a dale pfipravny pacientl k t¢émto salim a chodba.
Objekt je proveden ze Zelezobetonovych mopnolitickych obousmérné pnutych stropnich
desek, které maji zabudované prefabrikované predpinané kruhové hlavice, stropy jsou
vynaseny ocelovymi kruhovymi sloupy, vodorovna stabilita objektu je zajiSténa
zelezobetonovymi komunikaénimi jadry. Stropni konstrukce byly provedeny jako
zvedané na ocelovych sloupech.

V ramci zkvalitiovani péce je planovano vyuziti ve vySe specifikovanych operacnich
salech ve 3.NP operacniho robota jehoz tiha je cca 821 kg, dale je k tomuto robotu
zapotfebi fidici konzole o tize cca 264 kg a laparoskopicka véz o tize 260 kg. Posouzeni
stropu pod mistnostmi mezi opera¢nimi saly je zapotfebi z divodu pfesunu robota mezi
témito saly. Pro posouzeni byly zadavatelem pfedana zakladni data z hlediska tihy
zarizeni od dvou vyrobcl, jednalo se o roboticky systém Versius — Promedica Praha
(celkova tiha 580 kg) a systém da Vinci Xi Surgical Systém (celkova tiha 1345 kg).

Vzhledem ke skute€nosti, ze systém da Vinci Xi je t8zSi, byly pro dalSi posouzeni pouzity
hodnoty od tohoto vyrobce opera¢niho robota.

b) Porovnani uzitného zatizeni

Operacni sal €. 3084 ma obdélnikovy pudorys o rozmérech mistnosti 6,85x5,25 m.
Operacni sal €. 3060 ma pudorys ve tvaru pismene ,L“ o velikostech max. 6,85x9,75 m,
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pficemz vlastni operace se provadi v obdélnikovém pldorysu mistnosti o stejnych
rozmérech jako sal €. 3084 tedy 6,85x5,25 m. Pro posouzeni unosnosti stropu
uvazujeme s mensim pudorysem mistnosti zmenSenym na kazdé strané o 1,0 m, ;.
pudorys mistnosti 4,85x3,25 m. Zminény 1,0 m od stén mistnosti uvazujeme na vyuziti
drobného nabytku a skladu nastroju a operacnich pomucek.

Ve vlastnim stfedu salu pak uvazujeme se zatizenim:

lGzko 100 kg
laparoskopicka véz 260 kg
anesteziologicky pfistroj 80 kg

operacni robot 821 kg

fidici konzole 264 kg

vozik 50 kg

pacient 150 kg

lékafi, sestry, studenti 800 kg (8 osab)
celkem 2525 kg

PfitiZzeni stropu pod salem zavéSenou technikou o podlazi nize:
svétla a stativy zakrokového salu 1000 kg

Celkové zatizeni dané oblasti salu uzitnym zatizenim = 2525 + 1000 = 3525 kg.

Prepocet mozného uzitného zatizeni na 1 m? = 3525/ (4,85 . 3,25) = 223,6 kg/m?.
Navrzené uzitné zatiZzeni stropu = 300 kg/m? => je vy$§i nez mozné zatizeni (223,6
kg/m?) => vyhovuje.

Z vySe uvedeného plyne, Ze v pfipadé vyuziti operacnich salu s vySe uvedenymi
technologiemi a obsazenim salu 8 oSetfujicimi osobami + 1 pacient, je Unosnost stropu
nad 2.NP dostate¢na.

V pfipadé presunu operacniho robota mezi saly musi byt zajiSten volny prujezd robota
danymi mistnostmi a tyto mistnosti (pfipravna pacientl a chodba) nesmi byt obsazeny
jinymi osobami nez budou osoby pfesouvajici robota, pfipadné nesmi byt tyto mistnosti
vyplnény jinym materidlem nez v béZném mnozstvi. Pfi pfesunu robota musi byt kolem
robota volna plocha na podlaze ve velikosti min. 4,0 m?, tj. 2,0x2,0 m popt. 1,5x2,67 m,
v tomto prostoru se mohou nachazet pouze osoby pfesouvajici robota a samotny robot,
predpokladad se 2 osoby presouvajici robota. Ridici konzole bude pfesouvana
samostatné popf. mimo vySe uvedeny prostor.

Obrazek na strané ¢. 4: zelené vyznaceny plochy mistnosti se soustfedénym uzitnym
zatizenim operacniho salu (operacni robot v¢. pfislusenstvi, I(Zko, stil s nastroji,
anestezilogicky pristroj, personal, pacient); hnédé vybarvena pfepravni plocha
operacniho pristroje s Sifi volného pasu bez dalSich uzitnych zatiZzeni prostor (skfiné,
stoly, Zidle, lidé)



Pl
" NFLPAN md'_]

X
=] =
=
i Sl
o= 2 il
| 18
A\

|, Aoco

HEOE
4ooo
[E==]
—J]

g 0 S o T O :
b 2100 = e pr
= i
B3 ,:'
ey =
I ]
" 3099 '
1
'ﬁ (0 |
& I
| 2. = s U
SR 3 (( @ - = )
| “g'cgam
: 30518 :
[ \-muvssdmm
PO PODHLED (V.#2600 mvn)
i e e s
""" g R ol
TTIL | ;
@ S
J

I
j i I 0Dvoz T
' g 1" PACIENTA

\

\
L T DEKONTAMINACE | il 1
gz p BN 18.9m B
i [

[T 1

: CNI SAL CHIRURGIE

2 “ ._ - 3 T ‘ v:’ 2
AN ‘ ;
I
2.
X
P <8
¢é850
0




c) Podklady

D1.02.02-001 Technicka zprava se statickym vypo¢tem — FN Brno — Technologicka
obnova operacnich sall — 2. etapa — 2 operacni saly pro urologii a 1 bezbariérovy sal
(3.NP) SO 02 — zpracovana spolec¢nosti HUYRAT s.r.o., Stankova 557/18a, 602 00 Brno
(07/2017).

Rozméry systému Xi — zaslané pani Silvii Sirokou ze spoleénosti Synektik Czech
republic, s.r.o., Plzefiska 3350/18, 150 00 Praha 5 (23.1.2024).

CSN EN 1990 Zasady navrhovani konstrukci

CSN EN 1991-1-1  Eurokdd 1: Zatizeni konstrukci — Cast 1-1: Obecna zatizeni —
Objemoveé tihy, vlastni tiha a uzitna zatizeni pozemnich staveb

CSN EN 1991-1-3  Eurokdd 1: Zatizeni konstrukci — Cast 1-3: Obecna zatizeni —
Zatizeni snéhem

CSN EN 1992-1-1  Eurokéd 2: Navrhovani betonovych konstrukci — Cast 1-1: Obecna
pravidla a pravidla pro pozemni stavby

CSN EN 1993-1 Eurokod 3: Navrhovani ocelovych konstrukci — Cast 1-1: Obecna
pravidla a pravidla pro pozemni stavby

CSN EN 1996-1-1  Eurokéd 6: Navrhovani zdénych konstrukci — Cast 1-1: Obecna
pravidla pro vyztuzené a nevyztuzené zdéné konstrukce

CSN EN 1997-1 Eurokdd 7: Navrhovani geotechnickych konstrukci

CSN EN 206-1 Beton — Cast 1: Specifikace, vlastnosti vyroba a shoda

CSN ISO 13822 Zasady navrhovani konstrukci - Hodnoceni existujicich konstrukci

Pouzity software:
Microsoft Office 365

d) Zavér

Na zakladé vysSe uvedeného porovnani uzitného zatizeni stropu nad 2.NP v prostorech
operacnich salli ve 3.NP jsem doSel k zavéru, ze pouziti operacniho robota a jeho
prislusenstvi (fidici konzole a laparoskopiska véz) o celkovém zatizeni max. 1345 kg je
mozné za predpokladu, Ze ostatni zafizeni spoleCné s personalem a pacientem
nepfesahne tihu 1180 kg a zavéSeni zafizeni na strop o podlazi niZze nepfesahne
v misté operacniho salu 1000 kg. VySe uvedena zatizeni se uvazuji v plose 4,85x3,25
m uprostifed mistnosti operacnich sall viz ptidorys na strané €. 4 této zpravy. Po obvodu
mistnosti mohou byt dale umistény police, skiiné apod. nepresahuijici tihu 300/ kg/m?.
PFfi pfesunu robota mezi saly musi dojit k pfesunim jednotlivych &asti robota
samostatné. PFi pfesunu nejtézsi ¢asti robota (821 kg) musi byt kolem pfesunovaného
robota stale volny prostor o ploSe min. 4,0 m?, v dané ploSe po celé délce prepravni
drahy musi byt doCasné odstranény vesSkeré skfiné, stoly, Zidle apod. dale zde pfi
pfesunu nesmi byt dalSi personal €i pacienti.

V Brné, 03/2024 Ing. Lukas Loudil
LOUDIL projekt, s.r.o.



